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KAMEROVY SYSTEM STETI

1. SOUHRNY PREHLED SOUCASNEHO KAMEROVEHO SYSTEMU

Seznam posuzovanych kamer:

1- SOU 5- Nové nameésti u Teska 9- Kinol 13- OKkruzni
2- Terek 6- Nové ndmésti roh domu 10- Kino2 14- Koupalisté
3- Mirové ndmésti 7- TrZnice 11- CSA

4- Druzstevni 8- Stracenska 12- Skolni

2. SHRNUTI STAVU

a. AZnakameru Kino2 jsou reSeny veskeré posuzované pozice oto¢nymi (PTZ) kamerami. Nevyhoda téchto
kamer spociva v jejich tizkém zaméreni na zdjmovou pozici. Pro pokryti co nejvétSiho prostoru se vyuziva
patrolovani kamery, tj. v casovych intervalech presouvani pohledu na jiné zajmové misto. V praxi se pak
déje, Ze na zaznamu v pozadovaném case hledaného incidentu kamera zrovna koukala jinam.



b. Priizory kamer jsou ¢asto poskrabany, pravdépodobné nevhodnym zpisobem cisténi. Poskrabani miize
zpusobovat zasedly obraz v misté poskozeni, nebo za slune¢nych dni odlesky od lamajiciho se svétla
v hlubsich ryhach.

c. Kamerovy systém potiebuje pravidelny servis, kamery jsou zaspinéné a je v nich hmyz, zdznamovy server
je také tieba pro spravnou funkci procistit od prachu z diivodu lepsiho odvodu tepla.

3. PREHLED SITUACE KAMER

Kamera 1 (SOU)

Soucasny stav:

- Nevyhodou soucasného reseni je neuplny prehled,
kamera je jen Gzce zamérend na jediny usek perimetru
(viz ,,Aktudlni pohled“ niZe), nebo presouva pohled po
¢asovych usecich po prednastavenych trasach.

- Nelze spolehlivé uplatnit videoanalytiku vzhledem k jeji
zavislosti na stabilnim pozadi monitorované scény
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Aktudlni pohled:

] 2023.05.02 09:34:45 L. 54

Navrhované reSent:

s v' Pfid4nim statické panoramatické kamery lze ziskat trvaly piehled celé situace,
otoc¢nou kameru bych prozatim klidné ponechal stavajici pro zajisténi detailt
i operatorem
v" Navrhovand panoramatickd kamera sama o sobé nabizi moZnost nékolika detekci:
detekce pohybu, detekce manipulace s kamerou, videoanalytika, stfeZen{ virtudlni
hranice, detekce potulky
v" Hlavni vyhodou tohoto fe$eni je moZnost nasazeni video analytického softwaru,
ktery diky statickému pohledu je schopen jak v redlném case, tak i ze zdznamu,
provadét pokrocilé bezpecnostni analytiky zaloZené na umélé inteligenci.
Detekce aut jedoucich v protisméru
Vyhledavani vozidel dle tvaru, velikosti, barvy
Upozornéni na leZici osobu, srocovani osob atd.
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PribliZné zobrazeni navrhovaného reseni
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Kamera 2 (Terek)

Soucasny stav:

- Nynéjsi pozici kamery je vyhodné
zachovat, ma velky rozhled do nékolika
ulic.

- Kamera vyzaduje pravidelny servis,
oCisténi a Upravu rozvodu.

Aktualni pohled:

I irorex
N 202305:02/09:29:39

vyhledavani vozidel

vyhledavani a rozpoznavani SPZ

analyza lidského chovani (lezici clovék, zvednuté ruce atd.)
lze vyuZit i na poc¢itani pohybujicich se objektt
vyhledavani a rozpoznavani obliceji
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Priblizny o¢ekavany pohled panoramatické kamery
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Kamera 3 (Mirové ndmésti)

Soucasny stav:

- Reseni nezajistuje kompletni prehled, kamera je jen tizce
zamérena na jediny usek perimetru (viz ,Aktudlni
pohled” nize), nebo presouva pohled po ¢asovych usecich
po prednastavenych trasach.

- Nelze spolehlivé uplatnit videoanalytiku vzhledem k jeji
zavislosti na stabilnim pozadi monitorované scény

- Je nezbytny pravidelny servis pro udrzeni dobré kvality
zabéra.

w7 & &

L} Aktudlni pohled:

5

Navrhované resent:

E—— v' Vyménou staré kamery za vyobrazenou kamerovou sestavu ziskame
~ = celkovy prehled.

Lze detekovat vjezd vozidel do zdkazu.

Vyhledavat zajmové objekty (dle velikosti, barvy atd.)

Lze uplatnit analyzu lidského chovani naptiklad upozornéni na leZici

osobu

vyhledavani vozidel

vyhledavani a rozpoznavani SPZ

AN
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Kamera 4 (Druzstevni)

Soucasny stav:

] -""..H - Nasoucasné pozici je kamera schopna fungovat pouze jako
prehledova pro prilehlé parkovisté.
- Nelze na ni uplatnit analytické moZnosti softwaru.

Navrhované feSeni:

detekci prijezdu nakladniho vozidla méstem

vyhledavani a rozpoznavani obliceji

vyhledavani vozidel

vyhledavani a rozpoznavani SPZ

analyza lidského chovani (leZici ¢lovék, zvednuté ruce atd.)
Ize vyuzit i na pocitani pohybujicich se objektl

ANANE NN

Stranka 7



PribliZné zobrazeni smér vozovka

Ptiblizné zobrazeni smér parkovisté samoobsluha
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Kamera 5 (Nové nameésti u Teska)

Soucasny stav:

2

- Opét kamera pouze Uzce zaméiend, pripadné se v ¢asovych
usecich pohybuje po prostoru.
- Schazi trvali prehled situace do vSech stran soucasné.

Aktualni pohled:

Navrhované feSeni:
v

Vhodné by bylo kameru dat trochu niZ pro zvyseni efektivity
F — vyhledavani

detekci prijezdu ndkladniho vozidla méstem

vyhledavani a rozpoznavani obliceji

vyhledavani vozidel

vyhledavani a rozpoznavani SPZ

analyza lidského chovani (lezici ¢lovek, zvednuté ruce atd.)
Ize vyuzit i na pocitani pohybujicich se objektt

celkovy prehled

1ze detekovat jizdu vozidel v zdkazu

vyhledavat zdjmové objekty (dle velikosti, barvy atd.)
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PribliZzny panoramaticky ndhled smér pési z
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Kamera 6 (Nové namésti)

Soucasny stav:

- Nasoucasné pozici je kamera vyuzitelna jen pro piehled
v ulici kostelni viz ,,aktualni pohled” nize. Zbytek je
suplovan oto¢nou kamerou na piredeslé strance.

Aktualni pohled:

Navrhované feSeni:

\

Na této pozici by kamera méla komplexni prehled jak
po parku, tak do nyni sledované ulice.

1ze hlidat vjezd vozidel do zdkazu

detekci prijezdu ndkladniho vozidla méstem
vyhledavani a rozpoznavani obliceji

vyhledavani vozidel

vyhledavani a rozpoznavani SPZ

analyza lidského chovani (lezici clovek, zvednuté ruce
atd.)

Ize vyuzit i na pocitani pohybujicich se objektt
celkovy prehled

vyhledavat zdjmové objekty (dle velikosti, barvy atd.)
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Priblizny nahled nového umisténi kamery
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Kamera 7 (Trznice)

Soucasny stav:

- Kamera nezajistuje nepretrzity prehled celého perimetru.

- Vintervalech sttida riizné pohledy, pro zajisténi
kompletniho prehledu a moznosti uplatnéni vyhod
analytického softwaru.

Aktudlni pohled:

Navrhované resent:

<\

Vymeénou staré kamery za vyobrazenou kamerovou sestavu ziskdme celkovy
s — o piehled.

Lze detekovat vjezd vozidel do zdkazu.
Vyhledavat zajmové objekty (dle velikosti, barvy atd.)
Lze uplatnit analyzu lidského chovani napfiklad upozornéni na lezici osobu.
lepsi vyhledavani diikaz pti vykradani vozidel

AN

Ptiblizny pohled kamery
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Kamera 8 (Stracenska)

Soucasny stav:

- Vsoucasné chvili bych kameru zachoval pro zajisténi
pripadného detailu situace a doplnil bych pozici o
panoramatickou kameru.

- Pozice po protezu umozni potfebny rozhled i na ¢ast
parkovisté u rozvodny:.

Aktualni pohled:

Navrhované resent:

v' Pridanim panoramatické kamery se zajisti nepietrzity prehled ptilehlych
parkovacich mist.

v' Moznost vyuZziti detekce jizdy v protisméru.

v' Vyhledavani vozidel nebo osob.
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Kamera 9 a 10 (Kinol a Kino2)

Soucasny stav:

- soucasny stav vyhovuje, pokud zde kamery slouzi k ptehledu
déni kolem fontany

Aktudlni pohledy:

Kino2 -
2023-05-02 09:31:16

Navrhované resent:

v" Na soucasnou statickou kameru Ize uplatnit analyticky software, kuptikladu k detekci leZicich osob nebo
k monitorovani pohybu zajmovych osob.
v' Zména kamer zde neni nezbytna nebo opodstatnéna.
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Kamera 11 (CSA)

Soucasny stav:

- Soucasna pozice otocné kamery pokryva prilehlé parkoviste i
parkovisté u Penny

- Vzhledem k vysce umisténi kamery navrhuji vyuziti panoramatické
kamery na objektu jidelny viz ,Navrhované feseni“ nize.

- Soucasnou kameru bych prozatim ponechal a pouze ji dopral
pravidelny servis, kontrolu, o¢istu, drobné opravy.

Aktualni pohled:

Navrhované reseni:

v" Navrhované feSeni zaji$tuje
piehled pohybu osob pted
jidelnou

Lze uzit pro analytiku osob
Kontrolu déni na parkovisti
Vyhledavani osob nebo
vozidel

ANANEN
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Kamera 12 (Skolni)

Soucasny stav:

- Opét kamera pouze Uzce zamérend, pripadné se v casovych
usecich pohybuje po prostoru.
- Schazi trvali prehled situace do vSech stran soucasné.

Aktudlni pohled:
SRoT T b [ |
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Navrhované reSent:

\

Vhodné by bylo kameru dat trochu niz pro zvyseni efektivity
= vyhledavani
B detekci prijjezdu nakladniho vozidla méstem
vyhledavani a rozpoznavani obliceji
vyhledavani vozidel
vyhledavani a rozpoznavani SPZ
analyza lidského chovani (lezici ¢lovek, zvednuté ruce atd.)
lze vyuZit i na poc¢itani pohybujicich se objektt
celkovy prehled
1ze detekovat vjezd vozidel do zdkazu
vyhledavat zdjmové objekty (dle velikosti, barvy atd.)
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Priblizny ndhled pouze poloviny celkového thlu:
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Kamera 13 (Okruzni)

Soucasny stav:

Navrhované reSeni:

<\
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- Opét kamera pouze Uzce zamérena, pripadné se
v Casovych usecich pohybuje po prostoru.
- Schazi trvali prehled situace do vSech stran soucasneé.

Aktudlni pohled:

}Okruzni
20230502 07:24:00

S kombinovanym typem kamery lze provadét vyhledavani
vozidel

vyhledavani a rozpoznavani obliceji

vyhledavani a rozpoznavani SPZ

analyza lidského chovani (leZici ¢lovék, zvednuté ruce atd.)
1ze vyuzit i na pocitani pohybujicich se objektt

celkovy prehled

1ze detekovat vjezd vozidel do zdkazu

vyhledavat zajmové objekty (dle velikosti, barvy atd.)
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Kamera 14 (Koupalisté)

Soucasny stav:

- Kamera ma velmi omezeny vyhled, zptisobeny
pozici sloupu za porostem.

Navrhované reSent:

- Prozatim kameru ponechat pro prehled na parkovisté, pokud by byl vyZadovan trvali piehled vjezdu do
mésta, bylo by vhodné kameru vyménit za kombinaci oto¢né a panoramatické. V takovém piipadé by vsak
byla vhodna zména pozice sloupu bliZe k vozovce.
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Kamera 15? (Knihovna)

Soucasny stav:
V soucasné chvili zde kamera neni.

Aktudlni pohled:
V soucasné chvili zde kamera neni.

Navrhované feSeni:

{1
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priblizny pohled smér knihovna

¥y
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v soucasné dobé nehlidana pozice kiizovatky by v této
kombinaci panoramatické a oto¢né kamery zajistovala
nonstop dohled v§ech sméri

lze zde vyuZit upozornéni na vjezd do pési zony
pripadné detekci priijezdu nakladniho vozidla méstem
vyhledavani a rozpoznavani obliceji

vyhledavani vozidel

vyhledavani a rozpoznavani SPZ

analyza lidského chovani (lezici ¢lovék, nedodrzeni
odstupu atd.)

Ize vyuzit i na pocitani objektd

oto¢nd kamera pak zajisti detailnéjsi sledovani
zajmového objektu
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Kamera 16? (Nové nameésti plac)

Soucasny stav:
V soucasné chvili zde kamera neni.

Aktudlni pohled:
V soucasné chvili zde kamera neni.

Navrhované feSeni:

> &

v kamera na této pozici by méla ptehled na blizké parkovi$té a
plochu ndmésti

v umisténi vhodné pro analytiku podezielého chovani osob

a tim navySeni pravdépodobnosti véasného zadsahu

vyhledavani a rozpoznavani obliceji

pocitani objekti

oto¢nd kamera pak zajisti detailnéjsi sledovani zdjmového

objektu

ANANRN
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Kamera 167 (Lidl)

Soucasny stav:
V soucasné chvili zde kamera neni.

Aktudlni pohled:
V soucasné chvili zde kamera neni.

Navrhované feSeni:

v zde umisténd 360° kamera by byla vhodnd pro prevenci
kriminality a vandalizmu na zastavkach i parkovistich jak
u Lidlu, tak ptes silnici

v umisténi je vhodné i pro kontrolu dopravnich situaci na
kruhovém objezdu a kiiZzovatce, pozice by mohla byt
vhodnad i pro snimani zdjmovych SPZ projizdéjicich
vozidel

v implementaci analytického softwaru by mohl obraz byt
vyuzit pro vyhodnoceni podezielého lidského chovani
(lezici osoba atd.)

priblizny pohled k Lidlu

priblizny pohled od Lidlu

| =S
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4. INFORMACE O NAVRHOVANYCH KAMERACH

Venkovni 20MP panoramatickd multisenzorova IP kamera, 360°, smérova
audio detekce, podpora PTZ kamer Q61-E, Q63-E

e 4 obrazové senzory 5SMP CMOS 1/2.5" Progressive scan RGB
e 4 Sirokouhlé objektivy f=2.8mm
T e celkovy thel zabéru 360° (horizontdlné), 84° (vertikalné)
g = o celkové rozliseni 4x 2592 x 1944 / 20fps
= e min. osvétleni 0.4 Lux (barva), 0.03 Lux (¢b)
e smérova detekce zvuku
m e komprese H.265, H.264, ZIP stream
é" e podpora PTZ kamer AXIS série Q61 a Q63
e prikoupenim PTZ kamery ze série Q61/Q63 lze ziskat plnohodnotny

sledovaci PTZ systém s funkci Autopilot
e podporované PTZ modely AXIS Q6124-E, Q6128-E, Q6135-E, Q6135-LE,
Q6154-E, Q6155-E, Q6315-E, Q6315-LE
e AXIS Motion detection, Guard suite, Motion guard, Fence guard, Loitering guard, Tampering alarm,
Autopilot
2 Ethernet porty RJ45 (pro Q6100-E a PTZ Q61-E), 10/100/100 Mbps Ethernet
napajeni PoE 802.3at, spotfeba panoramatické kamery 9W (max. 23W, bez PTZ kamery)
venkovni kryti IP66, NEMA 4X, antivandal zodolnéni IK10
provozni teploty -40°C az +50°C
rozméry @ 361 x 192 mm, bez PTZ kamery
hmotnost 4 kg

1 Moy Venkovni 8MP PTZ IP kamera s dosvitem 200m, 31x ZOOM s laserovym
ostfenim

e idedlni pro méstsky dohled, pro sledovani na dlouhé vzdalenosti

e 31x opticky zoom je vybaven laserovym ostienim pro piesné a rychlé

zaostireni pokazdé - dokonce i ve tmé

funkce Speed Dry zajiStuje ostry a jasny obraz i v deStivém pocasi

Autotracking 2 pro aktivni sledovani rychle se pohybujicich objektt

CMOS 1/2" senzor s vysokou citlivosti na IR

vysoka citlivost 0,11 Lux (barva), 0,001 (¢b), Lightfinder 2.0

adaptabilni no¢ni IR prisvit az 200 metri podle priblizeni ZOOM

objektivu

Vv

Gatekeeper

31-nasobny ZOOM objektiv f=7-215 mm, snimaci dhly 58.5°-2.3°

8MP rozliSeni 4K UHD, 3840x2160/60fps

komrese H.264, H.265, ZIP Stream, MJPEG

elektronicka stabilizace obrazu EIS

Siroky dynamicky rozsah kontrastu WDR 120dB

inteligentni video analyza DPLU (Deep Learning Procesing Unit)

objektova analyza obrazu (detekce osob, vozidel)

smart detekce pohybu, perimetru, poflakovani/potulka, poZaru, manipulace s kamerou

identifikace podezielého chovani

dynamické prekryti textu ndzvy ulic a symbolem kompasu pro rychlou orientaci

maskovani soukromi pomoci mozaiky nebo pixelovani celé oblasti, napi: okna sousednich nemovitosti
privatni maskovani chameleonem s automaticky ménici barvou vymaskovani v zavislosti na barvé pozadi
obrazku

venkovni kryti IP66/67, NEMA 4X

antivandal zodolnéni IK10

provozni teploty -50°C az +50°C

zabezpeceni Cyber Security, Secure boot, modul Trusted Platform Module (TPM), certifikace FIPS 140-2
urovné 2
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Panoramatickd a polohovaci kamera vznikne kombinaci predeslych dvou kamer

f;\\ :

vyhodou této kombinace je neustdly kompletni piehled o okoli

vvvvv

panoramatickém obrazu kamery a otocna kamera zacne tento objekt sledovat

obousmérné audio 1/0
alarmI/0

zvySena cyber ochrana
POE napajeni

venkovni multisenzorova panoramatickd IP kamera 15MP, 180°

3 obrazové 5MP senzory CMOS 1/2.8", obraz spojeny do jednoho, celkem 15MP
max. rozliSenf 5120x2560/30fps

citlivost 0,16 Lux (Technologie Lightfinder)

Forensic WDR 120dB

automatické prepinani Day/Night rezim (IR cut filtr)

objektiv 3.2mm (horizonalni thel 180°, vertikalni uhel 90°)

komprese H.265, H.264, M-JPEG, ZIP stream

detekce pohybu, detekce manipulace s kamerou

videoanalytika, stieZen{ virtudlni hranice, detekce potulky
SD slot pro microSD kartu (lokdlni zdznam)

kryti IP67, zodolnéni IK10, NEMA 4X
provozni teploty -40° az +50°C

5. ANELYTICKY SOFTWARE

Axxon One je neomezené Skalovatelny software pro spravu videa, ktery kombinuje komplexni podporu pro vice
nez 10 000 IP zartizeni a efektivni uzivatelské rozhrani. Axxon One nabizi jedinecnou hodnotu prostiednictvim
mnoha funkci, jako je inteligentni forenzni vyhledavani v nahraném videu a prizpisobitelna analyza videa
zaloZenda na umélé inteligenci (AI).

Vice nez 20 000 zakaznik ve vice nez 140 zemich spoléha na AxxonSoft pti zabezpeceni kritickych operaci,
ochrané osob a majetku a zvySovani efektivity podnikani pomoci videointeligence.

Analyza lidského chovani

Rozpoznani potencidlné nebezpecnych situaci detekci konkrétnich postoji osob.
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Detekce lezZici osoby

Detekce zvednutych rukou

=

019 Wed 16:45:36

Detekce skréené osoby

Stranka 24

Silueta osoby je rozdélena do jednotlivych ¢asti téla. Systém
identifikuje polohy ¢asti téla k detekci konkrétniho postoje
osoby.

Nastroj pro vylepseni zabezpeceni skol, letist, bank, komerc¢nich
prostor nebo kanceldi'skych budov. Detekce podezielého,
neobvyklého nebo deviantniho chovani.

Detekce osob lezicich na podlaze nebo na zemi delsi dobu.
MozZnost pouziti termdlni kamery s vysokym rozliSenim, které
pomadhaji jasné vizualizovat polohu jednotlivce, a to i v naprosté
tmé.

Tento nastroj je nezbytny pro nemocnice a zarizeni pro seniory.

Systém detekuje ohroZeni na zdkladé vyhodnoceni zvednutych
rukou, upozorni na agresivni chovani, nebo naopak defenzivni
chovani v podobé rukou vzhiru.

Poskytnuti véasného varovani centralizovanému systému pro
video dohled.

Zjisténi podezielého skréeni nebo lezeni v blizkosti bankomatu,
coz mize znamenat pokus o deaktivaci/odstranéni
bezpecnostniho poplasného systému nebo umisténi vybusniny.
Moznost upozornit bezpecnostni personal, aby podnikl aktivni
kroky pred odcizenim hotovosti z bankomatf.

Tento nastroj 1ze nasadit na jakémkoli misté s bankomaty:
banky, cerpaci stanice, obchody se smiSenym zbozim atd



Rozpoznavani vyrobce, modelu a barvy vozidla

Vehicle detection settings

e Uméld inteligence rozpoznava a uklada
data o vyrobci, modelu, rychlosti a barvé
vozidel. VSechna tato kritéria mtzete
pouzit k vyhledani vozidel v
zaznamenaném videu z jedné ¢i vice
detek¢nich kamer. V pripadech, kdy je
znam jen obecny popis vozidla bez jeho
registracni znacky muize byt tahle funkce
velkou vyhodou a tisporou ¢asu operatord.

color  (NEEENN]
iNTENSITY [
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Options Search

e Axxon One zachycuje a rozpoznava obliceje a RZ vozidel.
Miuzeme rychle zkontrolovat fotku osoby nebo registra¢ni
znacku vozidla, iplnou nebo ¢astec¢nou, oproti videozdznamu.
Je mozné vyhledavat v zdznamech z vice kamer.

e Nakonfigurujte automatické scéndre, kdyZ je nalezena shoda
obliceje s databazi. Whitelist miiZe napriklad informovat
personal obchodu o piichodu VIP zdkaznik, zatimco blacklist
muzZe upozoriovat na znamé zlodéje.

e Nastaveni automatickych reakci pii shodé se seznamem.
Napftiklad upozornéni operatora, kdyz je rozpoznand RZ na
seznamu nezvanych host{, nebo otevieni zavory, kdyz je RZ na
seznamu povolenych aut. Rozpoznavani RZ funguje na strané
serveru nebo na podporovanych kamerach s touto funkci.

10:38:20 AM 10:38: 25 AM 10:38:30 AM 10:38:35 AM 10:38: 40 AM 10:38:45 AM
I —
6/13/2019 8:38 AM

Timeline B3 6/13/2019 10:38 am [

B2 searcuovies

Okamzité forenzni vyhleddvani v zdznamech

—

— w A B8l ° MomentQuest analyzuje Zivé video a generuje metadata -
popis pohybujicich se objekti ve scéné - ktery se uklada
spolu s videem. Chcete-li vyhledat zajmové udalosti, staci
zadat konkrétni kritéria: pohyb v oblasti (oblastech),
prekroceni ¢ary, barva nebo velikost objektu atd. Béhem
nékolika sekund systém zobrazi ndhledy piislusnych
zaznaml. Vyhledavaci dotaz miZete uloZit pro pozdéjsi
pouZiti na libovolnych kamerach.
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Inteligentni vyhledavani podle kritérii

MomentQuest je funkce vyuzivajici metadat pro inteligentni vyhledavani v nahraném videu na zdkladé urcenf vice
kritérii. Metadata jsou popisem pohybujicich se objekti ve scéné, ktery se vypocita v okamziku zdznamu videa a
poté se ulozi do vyhrazené databaze. K vypoctu metadat pouzivi MomentQuest video analyzu, ktera muiize
pracovat na strané serveru nebo na chytré kamere. Chcete-li ziskat metadata tykajici se pouze konkrétnich
objektd, napt: lidi nebo vozidel, a poté hledat pouze tyto typy objektd, 1ze pouzit Al detekci objektd.

Funkce Time Compressor

Jedna se o zobrazeni vice uddlosti z riznych ¢asi simultanné v jednom ¢ase dohromady. A tim vyznamné urychlit
vyhledani pozadované udalosti nebo objektu.

Jak pouzivat inteligentni vyhledavani
Pro zahajeni vyhledavani nastavte ¢asovy interval ve videu a zadejte jedno z hlavnich kritérii:

e  Pohyb v urcité oblasti.

e PrekrocCeni ¢ary (v urCeném smeru).

e  Pohyb z jedné oblasti do druhé.

e Lelkovani v oblasti (specifikujte minimalni dobu stravenou v oblasti).

e Pritomnost nékolika objekti v oblasti v jeden ¢as (urcete pocet objektii).

Poté nastavte dalsi kritéria:
e  Minimalni a maximalni velikost objektu.
e Hlavni barva objektu (vyberte rozsah barev).
e Typ objektu: osoba, vozidlo, skupina lidi, opustény predmét.
e Navic pro prekroceni ¢ary a pohyb mezi oblastmi: minimdlni a maximalni rychlost objektu.
e Navic pro pohyb v oblasti: vstup nebo vystup, smér pohybu, pocet objektd, minimélni a maximalni

rychlost objektu.

Vase hledani mize byt obecné, jako je hledani jakéhokoliv pohybu v konkrétni oblasti zdbéru. Nebo mtiZe byt velmi
specifické, napriklad najit vSechna Cervena auta, ktera prejela urcitou ¢aru vybranym smérem.

Béhem nékolika sekund ziskate ndhledy vSech videi, které odpovidaji vasim kritériim.
Vyuziti
Rychle vyhledejte nahravky, kdyz mate konkrétni informace, naptiklad:

e Na parkovisteé prijelo ZIluté auto.
e  Ze stolu byla ukradena modra taska.
e Dva podezreli maji namireno urc¢itym smérem a jeden z nich ma na sobé zelenou bundu.
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